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第一章     投标邀请函

南京邮电大学就_自动化学院小型机械臂_项目所需货物进行公开招标采购，现欢迎符合相关条件合格投标人投标。

一、招标项目名称及编号：自动化学院小型机械臂项目(项目编号NYCG2014-S234)

二、招标内容、项目简要说明：

1、自动化学院小型机械臂           1套    

具体要求详见《自动化学院小型机械臂项目技术要求指标》

招标项目人民币报价。如是进口免税产品，报美元价并报不含税人民币价，按人民币：美元=6.53：1（其中包括货款、报关费用、外贸代理手续费等）换算CIP南京邮电大学项目现场美元价。
2、付款方式：

设备到货验收合格后，乙方向甲方提供增值税专用发票，甲方支付合同总价全款。付款金额不计利息。如是进口产品，100%信用证，凭甲方验收合格报告付款。
三、投标人资质要求：

l、有能力提供本项目中所采购货物及服务、具有良好的财务状况和商业信誉、具有独立承担民事责任的法人单位或其它经济组织。

2、投标人必须具有主要投标产品的原厂商或驻某地办事机构对其参加本项目出具的授权书。

3、具有独立完成设备供货、安装、调试及维护其正常运行能力。

4、本次招标不接受联合投标。

5、投标人具有在近一年内己完成一个(含1个)以上类似项目的成功案例，并提供合同复印件。
6、投标人应遵守有关的国家法律、法规和条例，符合《中华人民共和国政府采购法》的二十二条规定和本文件中规定的条件。

五、投标文件接收信息：

 投标文件开始接收时间：自招标文件发售之日起

      投标文件接收截止时间：2015年1月6日上午10:30时止

投标文件接收地点：南京市亚东新城区文苑路9号南京邮电大学行政楼240房间。

投标文件接收人：魏老师

六、开标有关信息：

具体开标时间 递交标书时另行通知

七、本次招标联系事项：

联系人：魏老师      联系电话：85866540，   邮政编码：210046

南京邮电大学采购招标管理办公室

2014年12月

第二章  招投标书

招标项目、内容、投开标时间、地点：见邀请函

投标人须知：

一、总则

l、招标方式

1.1本次招标采用公开招标方式。

2、合格的投标人

(见邀请函投标人资质要求)

3、适用法律

本次招标及由本次招标产生的合同受中华人民共和国有关法律法规制约和保护。

4、投标费用

投标人应自行承担所有参与投标有关费用，无论投标过程中的做法和结果如何，招标人在任何情况下均无义务和责任承担这些费用。

5、招标文件的约束力

投标人一旦购买了本招标文件并参与投标，即被认为接受了本招标文件中的所有条件和规定。

二、招标文件

6、招标文件的构成

6.1招标文件有以下部分组成：

(l)、招标书(投标邀请函)

(2)、业务需求

(3)、投标书格式

7、招标文件的澄清

任何要求对招标文件进行澄清的投标人，均应在投标截止期前2日前按招标公告中的通讯地址，以书面形式(如信件、传真、E-mail)通知招标人。

8、招标文件的修改

8.l在投标截止日期2日前，无论何种原因，招标人均可主动地或在解答投标人提出的澄清问题时对招标文件进行修改。

8.2招标文件的修改将以书面的形式公布，并对所有投标人具有约束力。投标人应在24小时内以传真或电报形式回复招标人确认已收到修改文件。

8.3为使投标人编写标书有充分时间对标书文件的修改部分进行分析、研究，招标人有权推迟投标截止日期和开标日期，并将此变更书面通知所有购买招标文件的投标人。

三、投标文件的编制

9、投标语言及度量衡单位

9.1投标人提供的投标文件以及投标人与招标人就有关投标的所有来往通知、函件和文件均使用简体中文。

9.2除技术性能另有规定外，投标文件所使用的度量衡单位，均采用国家法定计量单位。

10、投标文件的编制

10.1投标人编写的投标文件应包括下列部分：

(1)投标函和开标一览表

(2)供货一览表、技术要求响应表和投标报价表

(3)技术方案、服务承诺、培训承诺

(4)资质证明文件

10.2投标人应将投标文件按上述顺序分别装订成册，并编制投标文件资料目录。

11、投标函和开标一览表

11.1投标人应按招标文件中提供的格式完整、正确填写投标函、开标一览表。

11.2开标一览表中的内容应与投标文件中明细表内容一致，否则评标时一律按开标一览表中内容为准，开标一览表必须盖章和签字。

11.3 开标一览表一式两份，一份需与投标文件一起装订，另一份单独封装在外层投标专用袋或小信封中，密封后与投标文件一并递交招标人。

12、供货一览表、技术要求响应表及投标报价表

12.1投标人应按照招标文件规定格式填报供货一览表、投标报价表(含分项报价)，美元报价要求报到岸价。在表中标明所提供的设备及软件品牌、规格、型号、原产地、主要部件型号及其功能的中文说明和供货期。如果总价与单价累计有误，取低价为准。。

12.2标的物见招标内容

l2.3有关费用处理

投标人的报价应包括所投产品及相关所有税费、人员培训费用、性能介绍、售后服务及其它有关的为完成本项目发生的所有费用。

12.4其他费用处理

采购文件未列明，而投标单位认为必需的费用也需列入报价。

13、证明投标人资格的文件

13.1投标人应提交证明其有资格参加投标和中标和中标后有能力独立履行合的文件，并作为其投标文件的一部分。

13.2投标人除必须具有履行合同所需提供的货物以及服务的能力外，还必须具备相应的财务、技术方面的能力。

13.3投标人应填写并提交招标文件所附的“资格证明文件”。

14、投标保证金

14.1投标人应以人民币提交壹仟元整（1000元）投标保证金。投标保证金必须在投标人送交标书时就能证明已汇到招标人单位的帐户上（即：南京邮电大学4301011209001047531工行南京察哈尔路支行/汇款请注明是什么项目的投标保证金），并作为其投标的组成部分之一。
14.2投标保证金是为了保护招标人免遭因投标人的不良行为而蒙受的损失，招标人在因投标人的行为遭受损失时，可根据第l4.5条的规定没收投标人的投标保证金。投标保证金应以现金或中国注册银行出具的银行本票、汇票、汇款形式提交。

14.3对于未按要求提交投标保证金的投标，将被视为非响应性投标而予以拒绝。

14.4未中标的投标人的投标保证金，将在开标结束五天内予以退还，但不计利息。

14.5下列任何情况发生时，投标保证金将被没收：

(1)投标人在开标截止日期内撒回其投标书；

(2)投标人提供的有关资料、资格证明文件被确认是不真实的；

(3)中标人在规定期限内未能按本规定签订合同。

15、投标有效期

投标有效期为招标人规定的开标之日后三十(30)天内有效。如果招标人在有效期之内，可向投标人提出缩短或延长投标有效期的要求。要求与答复均应采用书面形式。

16、投标书份数和签署

16.l投标书一式四份(正本一份，副本三份)。一旦正本和副本不符，以正本为准。

16.2投标文件中法定代表人或其授权代表签字。授权代表须将法人代表人以书面形式出具法人代表授权书(原件)附在投标文件中。

16.3文件中出现错处而必须修改时，必须由投标文件签署人签字并加盖公章。

四、投标文件的递交

17、投标文件的密封和标记

17.1投标人应将投标文件密封，封口处要贴封签并加盖投标单位公章。

17.2文件袋上应注明投标项目名称、正、副本、投标单位及联系方式。

18、投标截止日期

投标截止日期为2015年 1月6日上午10点半，招标人收到投标文件必须在截止日期前 。

19、迟交的投标文件

迟交的投标文件将被拒收并原封退回。

20、投标文件的修改和撤回

20.1投标人在递交投标书后，在规定的投标截止日期前可以修改或撤回其投标文件。

20.2投标截止日期后不可对其投标文件作任何修改或撤回，否则其投标保证金将被没收。

五、开标与评标

21、开标

2l.l招标人将在规定的时间和地址组织公开开标。投标人根据需要可由法人代表或其投标代理人参加公开开标。如有必要可以让投标人有一定时间的陈述，或接收专家组成员的提问后退场。

21.2开标时请纪检监督人员或公证人员或投标人代表查验投标文件密封情况，确认无误后，采购中心当众拆封宣读每份投标文件中“开标一览表”的各项内容，未列入开标一览表的内容一律不在开标时宣读。开标时未宣读的投标报价信息，不得在评标时采用。
22评标过程

22.l公开开标后，直至通知投标人中标为止，凡是与审查、澄清、评价和比较投标的有关资料，均不得向投标人或与评标无关的人员透露。

22.2投标人试图影响评标或授予合同方面的任何尝试，可能导致该投标人的标被废弃。

23、评标方法：

评委会将按照相关规定对投标文件进行评价和比较，评标采用综合评分法。其中投标价格（45分）、主要配置及合标成度(25分）、品牌（10分）、售后服务和承诺（10分）、资质和经营状况（10分）。

具体打分标准将在开标时根据标书内容、技术因素、报价、售后服务、资质、信誉、成功案例及参加本项目的技术人员情况来综合打分。

24、无效投标条款

(l)不符合合格投标人的要求。

(2)不符合招标文件中规定的实质性要求和条件。

(3)未按照规定交纳保证金。

25、定标

评委会首先对所有合格投标人按评标方法的打分标准进行打分，根据综合得分，由高到底排列，向招标小组推荐第一、二中标候选人。最终由招标小组根据推荐的中标候选人确定中标人。

六、授予合同、签订合同

招标人在授予合同时有权对投标书中的设备数量和服务予以增加或减少。招标人在授予合同前有取消所有投标的权力。而且，无须向受影响的投标人解释这样做的原因。

中标人在收到中标通知3日内派代表前来与招标人具体商谈签订合同。招标文件、中标人的投标文件及澄清文件等，均为签订合同的依据。

第三章 合同条款（详见招标办网站货物类合同模板）

技术要求响应表

	序号
	招标系统规定的技术要求
	投标系统实现的技术响应
	是否偏离（+/=/-）
	技术指标偏离情况

	1
	
	
	
	

	2
	
	
	
	

	3
	
	
	
	

	4
	
	
	
	


开标一览表
投标人名称（盖章）：

	项目
	南京邮电大学自动化学院小型机械臂项目

	投标报价总计
	 人民币（大写）               ￥     元整

美  元 （大写）              ＄     元整

	交货期
	

	保修期
	


投标人授权代表签字：


日期： 2014年   月   日

说明：1.投标人必须据实填此表，应与投标文件的有关内容一致。

      2. 开标一览表一式两份，一份需与投标文件一起装订，另一份单独封装在外层投标专用袋或小信封中，密封后与投标文件一并递交招标人。

附：自动化学院小型机械臂项目技术指标
项目及各分项的名称：小型机械臂

内容：机器人示教功能的研究/教学设备，作为工业机器人在实际生产应用中的典型实例。
数量：1套

主要用途：

· 研究/教学设备，作为工业机器人在实际生产应用中的典型实例

· 以提高生产过程中的自动化程度：应用机械手有利于实现材料的传送、工件的装卸、刀具的更换以及机器的装配等的自动化的程度，从而可以提高劳动生产率和降低生产成本。

· 改善劳动条件，避免人身事故：在高温、高压、低温、低压、有灰尘、噪声、臭味、有放射性或有其他毒性污染以及工作空间狭窄的场合中，用人手直接操作是有危险或根本不可能的，而应用机械手即可部分或全部代替人安全的完成作业。

· 在医疗方面，主要用于帮助残疾人活动等工作。

1、小型机械臂清单:
	序号
	名称
	数量

	(1)
	机器人本体
	1

	（2）
	控制器
	1


技术指标、技术规格
(1).规格

	工作范围
	有效荷重
	手臂荷重

	580mm
	3kg(4kg)
	0.3kg
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图一.工作范围示意图

(2).特性

集成信号源：手腕设10路信号

集成气源：手腕设4路空气(5bar)

重复定位精度：0.01mm

机器人安装：任意角度

防护等级：IP30

控制器：IRC5紧凑型/IRC5单柜型

(3).运动

	轴运动
	工作范围
	最大速度

	轴1旋转
	+1650~-1650
	2500/s

	轴2手臂
	+1100~-1100
	2500/s

	轴3手臂
	+700~-900
	2500/s

	轴4手腕
	+1600~-1600
	3200/s

	轴5弯曲
	+1200~-1200
	3200/s

	轴6翻转
	+4000~-4000
	4200/s


(3).性能

	1kg拾料节拍

	25x300x25mm
	0.58s

	TCP最大速度
	6.2m/s

	TCP最大加速度
	28m/s2

	加速时间0-1 m/s
	0.07s


(4).电气连接

电源电压：200-600V，50/60HZ

变压器额定功率： 3.0kVA

功耗：0.25kw

(5).物理特性

机器人底座尺寸：180x180mm

机器人高度：700mm

重量：27kg以下

(6).环境

机械手环境温度

运行中：+50C(410F)至+450C(1220F)

运行与存储时：-250C(-130F)至+550C(1310F)

短期：最高+700C(1580F)

相对湿度：95%

选件：洁净室ISO 5级(IPA认证)

噪音水平：最高70dB(A)

安全性：安全停、紧急停

        2通道安全回路监测

        3位启动装置

辐射：EMC/EMI屏蔽

(7).紧凑轻量

结构设计紧凑，可安装在任何地方，比如工作站内部，机械设备上方，或生产线上其他机器人的近旁。

(8).用途广泛

可广泛适用于电子、食品饮料、机械、太阳能、制药、医疗、研究等领域。这款6轴机器人最高荷重3kg（手腕(五轴)垂直向下时4kg），工作范围达580mm，能通过柔性（非刚性）自动化解决方案执行一系列作业，在有限的生产空间需体现其明显的优势。

(9).易于集成
出色的便携性与集成性，使其安装角度不受任何限制。机身表面光洁，便于清洗；空气管线与用户信号线缆从底脚至手腕全部嵌入机身内部，易于机器人集成。

(10).优化工作范围
除水平工作范围达580mm以外，还具有一流的工作行程，底座下方拾取距离为112mm。采用对称

结构，第2轴无外凸，回转半径极小，可靠近其他设备安装，纤细的手腕进一步增强了手臂的可达性。

(11).快速，精准，敏捷
配备轻型铝合金马达，结构轻巧、功率强劲，可实现机器人高加速运行，在任何应用中都能确保优异的精准度与敏捷性。

(12). 缩小占地面积
紧凑化、轻量化的机器人与紧凑型控制器这两种新产品的完美结合，显著缩小了占地面积，最适合空间紧张的应用场合。

IRC5控制器技术指标

A.规格

控制硬件：多处理器系统

PCI总线

Pentium® CPU

大容量存储用闪存或硬盘

备用电源，以防电源故障

USB存储接口

控制软件：对象主导型设计

高级RAPID机器人编程语言

可移植，开放式，可扩展

PC-DOS文件格式

RobotWare软件产品

预装软件，另提供光盘

控制面板：机柜上

示教器：重1 kg

彩色图形界面触摸屏

操纵杆

紧急停机

热插拔

左右手操作支持

USB存储器支持

维护：
状态LED指示灯

诊断软件

恢复程序

登录时间标记功能

预留远程服务功能

基本：
安全紧急停机

带监测功能的双通道安全回路

3位启动装置

电子限位开关：
5路安全输出（监测第1-7轴）

SafeMove： 静止、速度、位置与方向监测（机器人及附加轴）

8路安全输入（功能启用）

8路监测输出

B.机械接口

	输入/输出：
	最多8,192个信号

	数字：
	24V DC或继电器信号

	模拟：
	2 x 0-10V

	串行通道：
	1 x RS 232/RS 422

	网络双通道：
	以太网（每秒10/100 Mb）服务和LAN

	现场总线（主）




现场总线（从）
	DeviceNet
PROFIBUS DP
PROFINET
EtherNet/IP
Allen-Bradley远程I/O
InterBus
PROFIBUS DP
PROFINET
EtherNet/IP
CC-link


过程编码器： 最多6通道

过程接口：机器人上臂信号连接控制器中用于附加设备Fieldbus扫描器的空间

传感器接口：探寻停止（带自动程序切换）

焊缝跟踪

轮廓跟踪

输送链跟踪

机器视觉系统

力控制


PLC集成：AC500
二、合同主要条款

1、软件在Windows 环境下免费升级；2、硬件免费保修两年；3、免费培训及技术支持。4、交货及安装地点为南京邮电大学校区，设备的搬运、安装调试等不另行付费。

